
 

Exercice 1 : 

Partie A : 

2.   ( ) ( ) ( ) 0,05 0,98 0,049MP M T P M P T=  =  =  . 

        D’après la formule de probabilités totales : 

       ( ) ( ) ( ) 0,049 0,95 0,01 0,0585P T P M T P M T= + = +  =   

3.   D’après la formule des probabilités conditionelles :  ( )
( )

( )
0,049

0,838
0,0585

T

P M T
P M

P T
= =   

 

Partie B : 

          

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Partie C : 

 

 

 

 

 

b.  A l’aide de la calculatrice :  ( )120 0,0009P X =  

c.  A l’aide de la calculatrice :  ( ) ( ) ( )160 1 160 1 159 0,1992P X P X P X −  = −    
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Exercice 2 : 

1. En prenant la valeur particulière t = – 2 dans la représentation paramétrique de d1, on obtient : 
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 ce qui correspond aux coordonnées de A donc 1A d   

2. La droite 1d  passe par ( 5;4; 4)A − −  et a pour vecteur directeur 1
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 et la droite 2d  passe par (1; 1; 1)C − −  et a 

pour vecteur directeur 2
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1 2 1 2/ /   et  d d u u  colinéaires 1 2
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1 0

2 5

u u







=


 =  − =
 =

 ce qui est impossible 

Alors les droites ne sont pas parallèles 

 

3. a)  P est le plan passant par A et dirigé par les vecteurs 1   et  u v   

Donc on a 

5 3 '

4 '

4 2 '

x p p

y p p

z p p

= − + +


= − +
 = − + −

   p, p’ réels 

b) Il faut égaliser les représentations paramétriques de d2 et P 

 

( ) ( )

1 5 3 ' 6 3 5 4 11

1 4 ' ' 5 ' 5

1 5 4 2 ' 3 5 2 5 3 5 4 11 5

4 11 4 11 4 3 11 1

' 5 ' 5 ' 3 5 2

3 20 55 5 57 3
3
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k p p k p p k p

p p p p p p

k p p k p p p p

k p k p k

p p p p p

p p p
p

 + = − + + + = + − = −
 

− = − +  = −  = −  
  − + = − + − + = − − + − = +  


= − = − =  − = 
 

 = −  = −  = − = −  
  + − = + =  = =



 

Il y a une valeur par paramètre ce qui signifie que le plan et la droite sont sécantes en un point.  

Pour déterminer les coordonnées de ce point, on remplace les paramètres dans leur équation respective 

et on obtient bien le point B de coordonnées (2 ; –1 ; 4) 

 

4. a. La droite   passe par ( )2; 1;4B −  et a pour vecteur directeur ( )1;1; 1v −  alors on a 
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     r   réel 

b. Les ddroites sont sécantes si et seulement si leur point d’intersection (s’il existe) vérifie le système  

  

( )

1 3 2 1 3 2 3 1 1

2 1 3 3 2

2 4 1 12 4 3

t r t t t t

t r t r t r r

t r t tt t

+ = + + = + − = =  
  

− = − +  − =  − =  =   
   = − = == − −  

 

Comme le système admet une solution unique, les droites 1d  et  sont sécantes et se coupent au point 

( )2 2; 1 2;4 2E + − + −  soit ( )4;1;2E   



Exercice 3 : 

 

 

 
 

 



Exercice 4 : 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 



 
 


